PYTHON ile ARTY Z7-20

PROGRAMLAMA

Bu makale , Xilinx Zynq Z7020 SoC platformuna sahip olan
Digilent Arty Z7-20 tlizerinde Python'un nasil
programlanacagini ogretir.

Alex Wong, Martha Migliacio ve Adam Taylor Tarafindan Heckster.io da yayinlanmig bir

calismadir. Orijinaline buradan ulagabilirsiniz.

Python, muhendislere, karmagik matematik analizleri yapma, Yapay Zeka ¢Ozumlerini
uygulama ve cesitli karmasik mihendislik ¢cézumleri gelistirme olanagd veren ¢ok gugli ve
esnek bir programlama dilidir. Python'u, Alan Programlanabilir Kapi Dizisi (FPGA) igcinde
kullanma yetenegi daha 6nce sinirl kalmist. PYNQ framework’iin piyasaya surtlmesiyle,
Python gelistiricileri ilk kez programlanabilir mantigin sagladigi yetenekleri ve performansi
kullanabildi. FPGA gelistiriciler, Python'un yilksek seviyedeki yeteneklerini FPGA
tasarimlariyla birlestirebildikleri icin de ¢cok fayda sagladilar.

Bunu nasil yapabilecegimize daha ayrintili bir g6z atalim

PYNQ image’i elde etmek ve Digilent Arty Z7-20 Gizerinde ¢alismak icin bir kez image’ alip,
boot edilebilen 1SO dosyasini bir MicroSD kartina yazmaliyiz. Bu kart en az 8GB olmalidir.
ISO image’1 SD karta yazmak igin Win32 Disk Imager kullaniyoruz.
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image SD kartina yazdiktan sonra SD karti Arty Z7-20'ye yerlestirip, konfiglrasyon
Jumper’ini SD karttan 6nyuUkleme (boot from SD Card) yapmasi ve Ethernet kablosunun
bilgisayara baglanmasini saglayip karta gic¢ veriniz. Arty Z7-20, USB-JTAG-UART baglanti
noktasindan (J14) veya batarya ya da harici gli¢c kaynagi gibi baska bir gli¢ kaynagindan
beslenebilir. Jumper JP5, (gl¢ anahtarinin yaninda) hangi gic¢ kaynaginin kullanildigini
belirleyen jumperdir.
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Birkac saniye sonra, Xilinx Zynq'in yapilandiriidigini ve ardindan Ethernet LED'lerinde etkin
oldugunu gdsteren “Done LED’inin yandigini géreceksiniz. Onylikleme tamamlandiktan ve
PYNQ framework hazir oldugunda dért LED 1s1g1 aydinlanmadan 6énce, LED’ler ve RGB
LED’ler birkag kez yanip séner.




Simdi Arty Z7-20 Uzerinde Python'u kullanmaya haziriz. Bunu Arty Z7-20 Uzerinde calisan
Jupyter Notebooks yani web sayfasi benzeri bir uygulama kullanarak yapiyoruz. Arty Z7-20
ve Jupyter Notebooks uygulamasini baglanmak icin, Arty Z7-20 ile ayni ag Uzerinde bir
tarayici agmamiz gerekiyor. Burada Pynq: 9090 adresini giriyor. Bu, asagida gdsterildigi gibi
ilk sayfayi acacaktir. Burada Python tabanli uygulamalarimizi gelistirebiliyoruz.
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Acilis sayfasinda bir kez, “get_started” dizinini agin ve Python ortamlarn ve gelismis Python
Ozellikleri hakkindaki bilgileri Jupyter Notebooks uygulamasindan okuyun. Bunlar, gelistirme
ortamini kullanmaya nasil baglayacaginiza dair harika bir giris saglayacaktir.

Linux imaji, Jupyter Notebooks uygulamasi ve Python'la birlikte Zyng'un islemci ¢ekirdegi
Uzerinde calisirken, programlanabilir mantik arabirimleri ve programlanabilir mantik
katmanlar saglar. Bu katmanlar, Python komut dosyanizin ylrutece@i gibi Jupyter
ortaminda yuUklenebilir ve kullanilabilir. PYNQ imaji, Arty Z7-20 Uzerindeki tim girigleri ve
cikiglar (10) destekleyen bir GUI (Graphical User Interface) ile birlikte gelir.
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Tabii ki, 6zel uygulama gelistirmek mimkinddr. Bu 6zel uygulamalar, Vivado HLS veya
SDSoC Gelistirme Ortami kullanilarak SDK ve Yuksek Duzeyli Sentez de dahil olmak tzere
geleneksel Vivado Design Suite platformu  kullanilarak geligtirildi. Python ortaminda
entegrasyonu saglamak icin, programlanabilir mantik (PL), yazilim (SW) sartculeri Python’un
C Dis Fonksiyon Araylzi araciligiyla kullaniimigtir.

Kendi uygulamalarini gelistirmek, kullanicilarin uygulamalar hizlandirabilmesine olanak
tanir, ancak kullanicilar kendi uygulamalarini gelistirmek icin zaman harcamadan 6nce
PYNQ toplulugunun 6nerilerini gézden gegcirmelidir. PYNQ toplulugunda oldugu gibi,
kullanicilarin - kendi uygulamalarini gelistirirken kullanabilecekleri genigletiimis PYNQ

toplulugundan temin edilebilen birgok uygulama ve Jupyter komutlari bulunmaktadir.

Alex Wong, Martha Migliacio ve Adam Taylor Tarafindan Heckster.io da yayinlanmis bir

calismadir. Orijinaline buradan ulagabilirsiniz.
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